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DIMENSIONS

©280,5
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CAD-files and technical data can be downloaded from www.fibrotor.de
* Until division 5 centre hole 35 mm.
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TECHNICAL DATA ENCODING EM ER
Standard dimensions @ 280 mm .0280 v v
Table top dimensions 3 Strenghtened table top bearing @ 250 mm .0250 ° x
Table top lock @ 280 mm .0280 ° x
Standard brake motor A v v
AC servomotor e ° x

Drive motor ﬂ . ;
Special version 9 ° o
Without motor .0 ° °

. See planning documents under
Drive arrangement 4 www.fibrotor.de/downloads KRX v v
. 2,3,4,5,6,8,10,12, 16, 20, 24 XX v v
Division E e

Special divisions up to T96 on request ° x
Without additional modules .0 v v
a Strenghtened table top bearing A ° x
Hydraulic table top lock 2 ° x
. ) Without additional modules .0 v v

Additional assemblies — -
Built-in version N ° x
Vertical version 3 ° °
8 Centring ring A v v
Centring ring and centring flange .3 ° °

v/ =included | e =available | x =notavailable



FIBROTOR®EM.13/ER.13

TECHNICAL DATA EM ER
Indexing accuracy in arc seconds Division 2 - 12 + 18" + 30"
(increased indexing accuracy on Division 16 — 24 + 25" + 35"
request only for EM) Division > 24 + 35"
Division 2 — 12 +0.012mm + 0.020 mm
Accuracy in arc length (on @ 280 mm) Division 16 — 24 +0.0177 mm + 0.024 mm
Division > 24 + 0.024 mm
Axial runout Table top @ 0.01 mm 0.02 mm
Concentricity Centre hole on @ 0.01 mm 0.02 mm
Plane parallelism Table top @ 0.03 mm 0.04 mm
Division 2 330°/30°
. Division 3 -5 300°/60°
Indexing/dwell angle Division 6 — 12 570°/90° v v
Division > 12 135°%/45°
230/400 V, 50 hz
Voltage Motor 5667460 V., 60 hz v v
Brake 380-480V, AC v v
Motor power Depending on indexing t|me anpl 0.12 - 0.55 kW v v
mass moment of inertia
Division2 -5 @ 35 mm
Centre hole Division 6 — 24 @70 mm v v
Working position Any, standard: horizontal table top o o
Weight ca. 70 kg
LOAD DATA
Horizontal Vertical Upside-Down
Perm. transport load incl. workforce kg 1,500 400 400
Perm. assembly diameter mm 1,400 1,400 1,400
Perm. axial loading N 16,000 6,000
Perm. radial loading N 10,000 10,000 10,000
Perm. tilting moment on positioned indexing table Nm 3,000 1,500 800
Perm. tilting moment on rotating indexing table Nm 1,000 1,000 400
Perm. tangential moment on positioned indexing table Nm 600 600 600
ADDITIONAL OPTIONS EM ER
Horizontal Vertical
Perm. tilting moment with
strengthened bearing in position Nm 9,000 4,500 v x
Perm. tilting moment with
strengthened bearing moving Nm 3,000 3,000 v x
Perm. tangential moment with table top lock Nm 900 900 v x

v =included | e =available | x =not available



INDEXING TIMES 50 Hz

FIBROTOR®EM.13/ER.13

ONLY IN COMBINATION WITH FIBRO FREQUENCY INVERTER

) tins 2,35 2,16 1,99 1,78 1,59 1,34 1,13 0,94 0,85 0,71
Jin kgm? 35,8 30,2 25,6 20,4 16,2 11,5 8,13 5,56 4,51 3,09
5 tins 2,13 1,96 1,81 1,62 1,45 1,22 1,03 0,85 0,78 0,65 0,55 0,41
Jin kgm? 48,2 40,8 34,7 27,8 22,2 15,6 11,1 7,51 6,29 4,31 3,08 1,59
4 tins 2,13 1,96 1,81 1,62 1,45 1,22 1,03 0,85 0,78 0,65 0,55 0,41
Jin kgm? 69,2 58,5 49,9 39,9 31,9 22,5 16,0 10,8 9,11 6,27 4,43 2,37
. tins 2,13 1,96 1,81 1,62 1,45 1,22 1,03 0,85 0,78 0,65 0,55 0,41
Jin kgm? 91,9 77,8 66,3 53,1 42,5 30,0 21,3 14,4 12,1 8,38 5,94 3,20
5 tins 1,92 1,76 1,63 1,46 1,30 1,10 0,93 0,77 0,70 0,58 0,50 0,37
Jin kgm? 141 119 102 81,5 64,6 46,2 32,9 22,5 18,5 12,7 9,4 5,05
g tins 1,92 1,76 1,63 1,46 1,30 1,10 0,93 0,77 0,70 0,58 0,50 0,37
Jiin kgm? 193 162 139 111 88,2 63,1 45,0 30,8 25,4 17,4 12,8 6,97
10 tins 1,92 1,76 1,63 1,46 1,30 1,10 0,93 0,77 0,70 0,58 0,50 0,37
Jin kgm? 245 205 176 141 111 80 57,2 39,1 32,3 22,1 16,3 8,89
i tins 1,92 1,76 1,63 1,46 1,30 1,10 0,93 0,77 0,70 0,58 0,50 0,37
Jiin kgm? 295 248 212 170 135 97 69,1 47,3 39,0 26,7 19,8 10,70
. tins 0,96 0,88 0,81 0,73 0,65 0,55 0,46 0,38 0,35 0,29 0,25 0,19
Jiin kgm? 83,5 70,1 59,3 48,1 38,1 27,2 19,0 12,9 10,9 7,43 5,47 3,08
00 tins 0,96 0,88 0,81 0,73 0,65 0,55 0,64 0,38 0,35 0,29 0,25 0,19
Jin kgm? 119 99,6 84,3 68,4 54,2 38,7 27,0 18,4 15,5 10,6 7,85 4,45
o4 tins 0,96 0,88 0,81 0,73 0,65 0,55 0,46 0,38 0,35 0,29 0,25 0,19
Jin kgm? 147 123 104 84,6 67,1 47,9 33,5 22,8 19,3 13,2 9,76 5,55
INDEXING TIMES 60 Hz ONLY IN COMBINATION WITH FIBRO FREQUENCY INVERTER
) tins 1,90 1,75 1,61 1,44 1,30 1,10 0,93 0,76 0,70
Jiin kgm? 23,4 19,7 15,8 10,7 10,8 6,50 5,44 3,20 2,40
3 tins 1,73 1,59 1,47 1,31 1,18 1,00 0,84 0,70 0,64 0,53 0,45 0,34
Jin kgm? 31,8 26,7 22,8 18,1 14,6 10,40 7,33 5,03 4,17 2,80 1,96 0,80
4 tins 1,73 1,59 1,47 1,31 1,18 1,00 0,84 0,70 0,64 0,53 0,45 0,34
Jin kgm? 45,6 38,4 32,8 26,0 21,1 15,1 10,6 7,30 6,07 4,10 2,90 1,57
. tins 1,73 1,59 1,47 1,31 1,18 1,00 0,84 0,70 0,64 0,53 0,45 0,34
Jin kgm? 60,6 51,1 43,6 34,6 28,0 20,1 14,1 9,75 8,12 5,50 3,91 2,15
5 tins 1,56 1,43 1,32 1,18 1,06 0,90 0,76 0,63 0,57 0,48 0,41 0,31
Jin kgm? 93,1 78,2 66,6 53,2 42,8 30,9 21,9 15,0 12,2 8,6 6,24 3,20
g tins 1,56 1,43 1,32 1,18 1,06 0,90 0,76 0,63 0,57 0,48 0,41 0,31
Jin kgm? 127 106 91,0 72,7 58,6 42,2 30,0 20,6 16,8 11,8 8,6 4,83
10 tins 1,56 1,43 1,32 1,18 1,06 0,90 0,76 0,63 0,57 0,48 0,41 0,31
Jin kgm? 161 135 115 92,2 74,3 53,3 38,1 26,1 21,3 15,0 11,0 6,18
10 tins 1,56 1,43 1,32 1,18 1,06 0,90 0,76 0,63 0,57 0,48 0,41 0,31
Jiin kgm? 195 163 139 111 89,8 64,7 46,1 31,6 25,8 18,2 13,3 7,50
16 tins 0,78 0,72 0,66 0,59 0,53 0,45 0,38 0,31 0,29 0,24 0,20
Jin kgm? 55,0 46,8 39,3 31,4 25,3 18,1 12,9 8,50 7,40 5,03 3,40
00 tins 0,78 0,72 0,66 0,59 0,53 0,45 0,38 0,31 0,29 0,24 0,20
Jiin kgm? 78,2 66,6 55,9 44,6 36,0 25,9 18,4 12,1 10,6 7,22 4,96
o4 tins 0,78 0,72 0,66 0,59 0,53 0,45 0,38 0,31 0,29 0,24 0,20
Jin kgm? 96,7 82,3 69,1 55,2 44,5 32,0 22,8 15,1 13,2 8,97 6,17




